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附件 

人形机器人与具身智能实景实训工作计划表（模板） 

序

号 

报送

单位 

用户

单位 

场景 

名称 

行业/ 

方向 
场景描述与关键技术要求 

场景

类型 

应用部署产品

类型 

创新应用联合体

成员 

2026 年 11 月部署应用目标 

整机应

用目标 

部署

总数 

可规模推广

的其他标志

性技术产品 

样

例 

XX 工

业和

信息

化厅

/XX

中央

企业 

XX 市

/XX

企业 

XX

工厂

电池

测试

——

线柔

性插

接 

电子

信息

制造

业 

电池包生产下线前的最终功能测

试环节，需人工插拔带有数百伏高

压的测试插头。工人面临高压打火

风险，作业效率与质量也易受人为

因素影响。因“多品种、小批量、

高柔性”特点，自动化改造难度大。

可依托人形机器人柔性操作能力，

实现测试插接环节的无人化作业。 

技术指标：能够识别多种型号电池

接口、线缆和插头等对象以及接口

状态，识别准确率不低于 98%。插

接接头位置精度≤±0.5mm，姿态

角度精度≤±0.5°，单次插拔节

拍≤15 秒，适应产线节拍要求，

插拔作业成功率不低于 99%。 

工业 

 人形机器人：

足式/轮式/其他 

四足机器人：

足式/轮式/其他 

其他类型产

品：仿人形/仿四

足机器人 

整机企业（或应用

服务商）：XX 

其他：XX 

 完成

本单位

内同类

场景复

制部署 

完成

行业内

同场景

复制部

署 

完成

跨行业/

跨领域

场景应

用 

10 台 

模型算法： 

XX 

操作系统：

XX 

仿真平台：

XX 

关键零部件： 

XX 
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填写说明： 

1. 报送单位：填写各省级工业和信息化主管部门和中央企业集团名称。 

2. 用户单位：填写提供实景实训空间并部署人形机器人与具身智能产品的单位名称。 

3. 场景名称：填写具体、明确的场景名称，避免笼统表述（如“工业产线实训”）。鼓励申报具有行业代表性、技术挑战性和应用价

值的人形机器人、四足机器人真实应用场景。 

4. 行业/方向：填写所属行业及细分方向。 

5. 场景描述与关键技术要求：填写场景痛点、技术指标（如精度、效率、可靠性）、预期成效等，确保可量化评估。对不同用户单位

开放相似场景的，应在本部分明确差异化创新点，确保场景具有独立的技术攻关价值。对不同用户单位分别开放，但场景名称、行业

方向、场景描述与关键技术要求高度相似的，按 1项场景计算。 

6. 场景类型：填写工业/服务/特种。 

7. 应用部署产品类型：填写应用部署产品的具体类型（可多选）。 

8. 创新应用联合体成员：填写参与联合攻关的整机企业（或应用服务商）、科研院所等。 

9. 整机应用目标：按本单位内部署、同行业同场景部署、跨行业/跨领域部署，填写人形机器人或具身智能产品的应用目标（可多选）。 

10. 部署总数：填写计划部署的人形机器人、四足机器人等整机产品的数量。 

11. 可规模推广的其他标志性技术产品：列出通过该场景验证的核心技术或产品（如算法、平台、关键部件），体现技术复用价值。 

12. 对本省份企业在省外布局建设且符合遴选条件的重点场景，可纳入本省份专项行动范围。 

 

 


